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gewisser partieller Differentialgleiclmngen erfordern. Man kann sich diese Constanten aber auch experimentell bestimmt denken, etwa wie die Masse und die Tragheitsmomente des Korpers.
§. 159.
Vereinfachung des Ausdrucks fiir die kinetische Energie
bei Symmetric.
Die Goefiicienteri cik in dem Ausdruck fiir 2 T haben eine einfache mechanische Bedeutung, durch die sie sehr anschaulich werden. Ks ist namlich * <?,-,-#/ die kinetische Energie des Systems, die einer Bewegung entspricht, bei der alle Variablen x^ x% ... x6 mit Ausnahme von #< Yorschwinden. Demnach kb'nnen wir z. B. cn als die gosammte Masse betrachten, die bei einer Parallel-verschiebung in der Ilichtung der #-Axe in Bewegung gesetzt wird. Kbenso iat e44 das Gesammttragheitsmoment, das einer Drehung um die ic-Axe entspricht mit Beriicksichtigung der bei dor Drehung mitgerissenen Fliissigkeitsmasse.
Setzen wir alle x, mit Ausnahme von zweien, #», XK gleich Null, so orhalt T don Ausdruck
\ k = | ct fc xf
und es ist also

der Uriterschied zwischen den Werthen der Idnetischen Energie, wie er den beiden Annahmen                                            ~~
= -f- 1 ,
= -j~ 1 ,
xk
X]c
entspricht.    Ist z, B. Xi = w, xh = p, so ist die  ersfe Boweguugon   eino   Rechtsscbraubung,   die   zweite   eino     inlis-schraubung.                                                                  :;  ,_   /•;
Man kann allgemein den Ausdruck fiir 2 T clurch passende Wahl des Coordinatensystems auf eine einfachero Form und zwar kann man, da in dem rechtwinkligen system cler Anfangspunkt und drei Winkel verfugbar sited, die 21 Constanten C{h auf 15 reduciren.                               ™P ~
Wenn man zuriachst bloss die  Axenrichtungen  anrdert, so transformiren sieh die Geschwindigkeiten w, v, w durch dieselben
Riamann- Webor, Partlalla Dlftoretitialglftiahungen.   II.                   27